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A harom erébdl (S1, S, G) allo erérendszer egyensulyban van. Tehat igaz ra, hogy

EFiX:O és EFiy:O

Sy = cos 45° x S; = 0,707 S;
Sy =sin45°x S; = 0,707 S;
Sy =cos 70°x S, =0,342 S,

Say=sin70°xS,=0,939 S,

Mindegyik egyenlet két ismeretlent tartalmaz, tehat az a megoldas, hogy az egyikbdl
(példaul az elsébdl) kifejezzilk ez egyik ismeretlent (példaul az Si-et) és
behelyettesitjiik a masikba. gy az egy ismeretlenessé valik tehat megoldjuk erre az
ismeretlenre, kapjuk az S, —t. Majd ezt visszahelyettesitjiik, és ebbdl kapjuk a masik
ismeretlent S; — et.

+ X _
" 2 FIX - O
- Slx"'SZXZO
- 0,707 5, +0,3425,=0

= Sly_SZy'l'G :O
- 0,707S51-0,939S,+240=0

Az els6 egyenletbdl: S; =0,342 S, : 0,707 = 0,4837 S;
Visszairva a masodik egyenletbe:

G -0,707(0,4837 S;) - 0,939 S, + 240 =0

S;=187N

Sty f fSZV

Ezt visszairva az S; helyére:
S1=0,4837 x 187 =90 N
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Harom erd egyensulyabol kovetkezik, hogy a G az S; és S, vektoraibdl folyamatos
nyila vektorharomszog szerkeszthetd. Ehhez a haromszoghdz hasonlé a
nézetrajzban pirossal szinezett haromszog. A két haromszog megfeleld oldalainak
aranyaibol adodik az ismeretlen S; eré. Az S, megegyezik az S; erdvel.

S;:G=5,02:1,0
S;=Gx5,02=100x5,02 =
=502 N Sy

SZZS]_
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