SZECHENYI ISTVAN ALKALMAZOTT MECHANIKA
EGYETEM TANSZEK

MECHANIZMUSOK
2. HAZI FELADAT

1. Az abran lathatd szerkezet vonalas vazlatin jelolje be nagy betlikkel a kényszereket
(tigyelve az aktiv kényszerek és a két szabadsagfoku kényszerek jelolésére) és szamokkal a
tagokat!

frja fel a mechanizmus legegyszeriibb szerkezeti képletét!

Hatarozza meg (kinematikai lanconként) a mechanizmus geometriai hatarozottsagi fokat!
Hatédrozza meg (kinematikai lanconként) a mechanizmus kinematikai hatérozottsagi fokat!
Rajzolja meg a vazolt helyzetben a mechanizmus sebességdbrajat!

Hatdrozza meg a kinematikai egyensuly tételének segitségével az egyes tagok szdgsebes-
ségeit (abszolut szogsebességei!), illetve cstiszka esetén a sebességeit (abszolut sebességeit)!

SARRANE el N

A feladatot attekinthetéen és igényesen kidolgozva A4-es méretli lapokon kell leadni név/NEPTUN
kdd feltiintetésével a november 27-i konzultacion, illetve postdn megkildeni november 27-i
beérkezéssel a

Széchenyi Istvan Egyetem
Alkalmazott Mechanika Tanszék
Prof. Dr. Egert Janos

GYOR

Egyetem tér 1.

9026

cimre.

Akinek a feladata nem jut el a megadott hataridore a tantargy konzulenséhez, az nem kap aléirast.
Az alairas megtagadas végleges, azaz nem pétolhato. Alairas nélkiil pedig a tantargy csak ismételt
tantargy felvétellel teljesithetd egy kovetkezo félévben.

Hazi feladattal kapcsolatos kérdéseiket feltehetik e-mailben az egert@sze.hu cimen, vagy
személyesen az A 405-0s irodaban.

A szerkezet az alabbi tablazat szerint adott:

Kod Abraszam Kod Abraszdm Kod Abraszam
RON3MX 1 QNKJRI 2 V05519 3
BINZOF 2 F5IM3V 3 UPKS8P2 4
TKVS7E 3 EP6TCH 4 IDLJUS 5
UCS57HW 4 AOIFY0 5 GOQMOO 6
EG3N6S 5 HBGIVM 6 CJT4E1 1
P612D0 6 JJJKT 1 O8GSTI 2
WNZ113 1 Z1PMP9 2 KR579L 3
E327LI1 2 VOOOOF 3 LKNB6N 4
JGBMFP 3 DDOBYM 4 JFHEEQ 5
BEE9GJ 4 KXUJ7P 5 OD70X2 6
MAG6Y3A 5 H826GT 6 DR57MN 1
ZSSKJG 6 QXYSNV 1

BT6G15 1 BZTZFA 2




Vonalas vazlatok

1. dbra

2. abra

5. abra

6. abra




