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  SZÉCHENYI ISTVÁN EGYETEM                                                          ÁLTALÁNOS GÉPÉSZETI
KÖZLEKEDÉSI ÉS GÉPÉSZMÉRNÖKI INTÉZET                                                      TANSZÉK

MECHANIKA III. – MOZGÁSTAN
főiskolai mérnökhallgatók számára

                                                     A 4. gyakorlat anyaga

4/1. feladat : Relatív mozgás kinematikája   

a) A  P  pont abszolút sebessége : 
Paabsz vv ��

�

       mjiRvvvv tkrelszállabsz /)32(
���

�����

������� �

                   
�

�
smivvv k

v
száll

k

/)2(
0

�
�����

�

�����

�

�
��

                   mjikRv trel /)3()5,1()2(
��

��

��

����� �

b) A  P  pont abszolút gyorsulása : 
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Feladat :   A P pont abszolút sebességének
                és gyorsulásának meghatározása
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4/2 feladat : Relatív mozgás kinematikája   

a) A  P  pont abszolút és relatív sebessége : 
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b) A  P  pont abszolút és relatív gyorsulása : aabsz aa ��
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                3  jelű rúd érintkezési pontja .
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Feladat :  A P pont abszolút és relatív
sebessége és gyorsulása :
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