Homlokkerekes hajtomiives motor és tengelykapcsolo kivalasztasi feladat

A feladat egy szallitoszalag dobmeghajtasanak hajtaslancanak megtervezése, amely egy
homlokkerekes hajtomiives villanymotorbdl, egy rugalmas tengelykapcsolobdl és a dobhajtas
tengelyébdl all. A feladat bemeneti adatként megadja:

e T [Nm] - a dobhajtas sziikségeltetett nyomatéka,

e Vv [m/s] —a dob keriileti sebessége,

e D [mm] — a dob atmérdje.

1. abra Egydobos hajtas

1. Homlokkerekes hajtomiives villanymotor kivalasztasa

A fent megadott bemeneti adatokbdl meg kell hatdrozni a hajtomiives motor lehetséges
fordulatszamait. A dobhajtds nyomatéksziikséglete megegyezik a hajtomli kimeneti
nyomatékaval. Ezt a két tényez6t felhasznalhatjuk a www.wattdrive.hu internetes oldalrol
torténd modell kivéalasztasanal.

A keresési adatok meghatarozasa

A feladat adatai:

T =200 Nm

D =270mm = 0,27m
v=1-1,5M/

A nyvomatékok meghatarozasa a tablazat szerinti kimend nyomaték (M>) kivalasztasdhoz

T1;2 =T ;T* 0,03

T, = 200 Nm — 200Nm = 0,03 = 200 — 6 = 194 Nm
T, = 200 Nm + 200Nm % 0,03 = 200 + 6 = 206 Nm

A kimen0 fordulatszamok (kimen6 sebesség) meghatarozasa



http://www.wattdrive.hu/

Vip =T * Wy =T *2*T*Ny,

V1,2

Nqo, =
12 T*2*TT

D =270mm = 0,27més v, = 1 m/s és v, = 1,5 m/s esetén a fordulatszamok:

1
n, = DU1 — (5] _ 1’17l = 70,73 L
2T 0,27[m]*m s min

m.
n, = vy 1,5 [?]
2 g*Z*ﬂ 0,27[m]*m

1,771 = 106,1 =
S m

E-katalégus hasznalata: Az oldal f6 képerny6jén valasszuk ki a ,,E-katalégus és kivalaszté
program” meniipontot (2. abra).
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2. éabra

Ezutan a 3. abran lathat6 oldalt 1atjuk, ahol a ,,Termék kivalasztas” parancsot hasznaljuk.
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3. ébra
Az Elovalasztas tablazatbol a MAS hajtémii sorozatot valasszuk ki. (4. abra).

- = Verzid
Eldvilasztas 6.0.2037.299

WG20 hajtom( sorozat (4}, nem standard)

MAS hajtémii sorozat (standard)

EUSAS rendszeri villanymotor

4., abra

Hajtémiivek és hajtomiives motorok valasztasanal az ,,Hajtémiives motor MAS 20.000Nm—
ig” opciot hasznaljuk (5. abra).
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A tipusvalasztasnal a (H) Homlokkerekes hajtomiives motort valasszuk ki és nyomjunk a
Tovéabbra.

Tipuskivilasztas

6.0.2037.299

[ Csiga-homlokkerekes hajtémiives motqr

" ¥/ Homlokkerekes hajtémiives motor

[ Kap-homlokkerekes hajtomiives motor

Felflizhetd hajtdémiives motor
[89)

F ~ Parhuzamos kihajtasu hajtémives motor

[Mégse 3| [] Vissza |[ Tovabb ]

6. abra

A fent meghatarozott eredményeket felhasznalva a kimend sebességhez és a kimend
nyomatékhoz, tol-ig sziirési tényezOk bent hagyasaval, helyettesitsiik be az eredményeket (7.
abra). Ezek utan indithat6 a keresés! A lenti keresési eredmények fliggvényében valasszuk Ki a
legkisebb attételit motoros hajtémiivet.
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H 65A 3C 112M-06E 105 201 2.80 2 9.07 22 IE3 83 ©
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H 55A 3C 100L-04E 102 205 135 2 14.02 2.2 IE3 5 ]
H 60A 3C 905/L-04F 72 198 2.05 2 20.07 15 IE3 6.1 ©
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7. ébra

A kovetkezé abran lathato a hajtomiives motor adatlapja. Erdemes
kihajtotengely adatait (D, L). Az adatlap keriiljon be a jegyzékonyve is.

egybdl feljegyezni a
A modell letdltéséhez

hasznaljuk a ,,3D/2D rajz” parancsot.

Teljes konfigurdcié

Tipus HU 65A 3C 112M-06E-TH-TF

Csatlakozas U.. Uniblock tipus kihajtétengellyel

Beépitési helyzet B3 Felfogaté perem | Nélkul A
Kapocsduqu A oldali kdbelbevezetés 1 Kinajtotengely | @ 40 ki x 80 v
elhelyezkedése

Altaldnos Hajtomii Motor Fék/ Jeladé Adat lap
Hajtomi tipusa : Homlokkerekes hajtomiives motor -
Tipus : HU 65A 3C 112M-06E-TH-TF
Miikddés adatai :
Kdrnyezeti hdmérséklet : +20 C
Mikodes jellege : 51
Motor adatok :
Sorozat WEG moduléris rendszeril motor (EUSAS)
Héz anyaga Aluminium
Hatasfok n IE3-84.5%
Iotor sorozat tipusa : 3CWA
IMotor teljesitmény - 22 [k\V)
Mévleges sehesség : a50 [1/min]
Mévleges nyomaték 22 [Nm]
Feszlliség : 400/690 V]
Frekvencia : 50 [Hz]
Kapcsolds DY
Mévieges dram : 52130 [A] .
[ 3D/2D rajz .| [ PDF méretlap [*]][ Mégse 3] [{ Vissza | [ Projektfajl T3]
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Az eldugrd ablakban a ,,f4jl mentés”

alatt 1év6 felsorolasbol valasszuk ki a ,,STEP” kiterjesztést
¢és nyomjunk az ,,Exportra”.

@ catCAD - CAD modul - Google Chrome = m} X
@ catdcad.wattdrive.com/catdcad4/cad/click
catCAD - CAD modul HU 65A 3C 112M-06E-TH-TF

3D elonézet | 2D eltnézet

Failmentes | CAD programba illezztés
.ﬂﬁ@g@@ _STEFl |~

TETSIOn

STEP scheme: AP 214 ~

Optimization

[ optimized for UGS

% Export

Info

@ version 1.2.3 (@)
9. éabra

A modell ezek utan letolthetd a kivant helyre!

5 Export
Info
%5 Hu 65A 3C 112M-06E-TH-TF-3D-[STEFP].zip
-;;} Version 1.2.3 @

10. dbra



2. Arugalmas tengelykapcsolé kivalasztasa
A rugalmas tengelykapcsolok valaszthaté tipusai:

e Bipex (B) csillagbetétes

e Elpex_B (E) periflex

e Rupex (R) gumidugos

A 11. 12. és 13. abran lathatoak az eldbb felsorolt tengelykapcsolok fényképei.

11. 4bra Bipex tgk.

12. abra Elpex_B tgk.

13. abra Rupex tgk.

A kivalasztott tengelykapcsold modellje is letoltheté a www.flender.com oldalrol.
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14. 4bra

Példaul egy Bipex tengelykapcsold (T=200 Nm nyomaték esetén) modelljének letdltéséhez az
,N-BIPEX Claw Coupling” Ilehetoéséget kell kivalasztani. A kovetkezé oldalon a
tengelykapcsold altaldnos leirdsa lathatd. A pontos tipus kivalasztasdhoz haszndlna a ,,Direct
selection” parancsot.

FLENDER ..ccconmicoions priis senice stoutes
A Siemens Compar

Home > Products > Couplings » N-BIPEX Claw Coupling

N-BIPEX Claw Coupling

$% Configure £ MLFB A Create Inquiry

* Damping shaft coupling that can be used universally to compensate for shaft
misalignments

+ Nominal torque range from TKN = 12 Nm up to 4,650 Nm with 10 sizes

+ Temperature range: from - 50 °C to +100 °C

The better choice of coupling for the process industry

The coupling portfolios normally found on the market consist of comparable couplings
with a maximum permissible torque corresponding to twice the coupling’s nominal
torque. To be on the safe side - for example during the run-up phase of an
asynchronous motor with typical starting torques and tilting moments - it is often
necessary to fall back on the next-largest coupling size. I high rotational speeds or

15. 4bra

A tengelykapcsolo tipusat ugy valasszuk ki, a méret ndvelésével, hogy az atviheté nyomatéka
minden esetben nagyobb legyen, mint a feladatban megadott dob sziikséges, ill. a hatjomiives
motor altal leadni képes nyomaték (T=200 Nm)!

@ 1he configquration & comlete. You can cedor this prochct. Butyou may sst more characierstis.

N-RIPEX BWN 42.0

FLENDER coupie

Basic data

Senes N va

r " v a —

oo o _ i

0 C= Qo |

Scope of supply oo copans o

Connectian 1 Connection 2

Descrgtion part 12 Description part 12

Hub design @ unbored | piot bored a Hub design @ unbored | ot bored @
finish bored finish bored

Rated coupling torque 265.0Nm l Maximam coupling speed 8500 Timin Permissble ambient temperature sorC._100°C Weight 42719
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A ,,Continue” megnyomasa utan letdlthetd a tengelykapcsold modellje.

Lis

m

URTHER DOCUMENTS

Datasheet (PDF)

Dim draw PDF (takes approx 1 min)
Dim draw DXF (takes approx 1 min)

3D PDF [takes approx 1 min)

3D STEP [takes approx 1 min) I

] [«| [« [« [« [«

Operating instructions

3. Csapagy méretezése

A tengelyre hato er6t a dob nyomatéksziikségletébdl hatarozhatjuk meg. Az erd nagysaga (Ft),
ami a szalagban ébred6 htzo er6vel azonos, a nyomatékot létrehozo erd (erdpar)

haromszorosanak tekintheto.

Az adatok alapjan:
T =200 Nm
D =270mm = 0,27m

T 2xT 400
D/Z D 0,27
Fp =3+ F =3 %1481,5 = 4444 4N

F =

= 1481,5N

A csapagy élettartamanak meghatarozasa figyelembe véve, hogy 2 db csapagy van és f;

iizemtényezdvel is szamolhatunk.

DATA TABLE
Series

ype
Scope of supply
Connection
Description
Connection
Description
Elastomer
Conformity marking
Balancing quality

Speed

17. abra

T=F=xr
Fe T

D/2
F,=3%*F

N-BIPEX

BWN

42.0

complete coupling
Connection 1

part 1/2
Connection 2

part 1/2

Cam ring 92 ShoreA (red)
none

G16

1500 rpm
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4. A dobhajtas tengelyének méretezése

A dobhajtas tengelyének méretezése Gsszetett igénybevétel torténik. A terhelést a hajtomiives
motor M2 kimend nyomatéka és a szalagban ébredé Ft er6 adja. Mohr vagy HMH elmélet
hasznalataval hatarozzuk meg a redukalt nyomatékot (M,..;) €és méretezziik a tengelyt.

Mg = /Mhz + M,* = Mohr

2
Mg = \/M,f +-M., =HMH

w

4

4?32 Mrea
B Omeg * T

A tengelyatmérdt ugy kell méretezni, hogy illeszteni tudjuk a rugalmas tengelykapcsold kimend
oldalanak agy részébe! A kialakitott kotést (pl.: reteszkotés) szildrdsagtani szempontbodl
ellendrizziik.



