Diplomaterv témakörök
dr Szénásy István belső konzulens 
A.).Robotalkalmazások méréstechnikai és ellenőrző feladatokra:

1. robotmozgatott lézer-távérzékelő rendszer felépítése, irányítása, hardverrendszere PLC vagy mikrovezérlő kiegészítéssel

2. a fenti rendszer alkalmazása nagyméretű térbeli tárgy rekonstruálására, 

3. szoftverösszeállítás a tárgyról készült ponthalmaz és a ponthoz tartozó robot pozíciók figyelembevételére, és a tárgy 3D jellegű rekonstruálására

4. ipari lézerszkennerek alkalmazási lehetőségei robotizált vagy ilyen jellegű, változó térbeli pozíciójú mérőhelyzetekből, különböző álló vagy mozgó térbeli tárgypontok pozíció és méretmeghatározására
B.) Villamos hajtások elemzése robot-, és hasonló jellegű alkalmazásokban, továbbá járműhajtásokban:

1. MATLAB szimuláció alkalmazhatósága  villamos hajtásokban, DC motorokra

2. MATLAB szimuláció alkalmazhatósága  villamos hajtásokban, áramvektorszabályozású szinkron szervohajtásokban

3. MATLAB szimuláció alkalmazhatósága  villamos járműhajtásokban

4. kondenzátoros energiatárolók alkalmazhatósági lehetőségei

5. MATLAB szimuláció alkalmazhatósága  kondenzátoros energiatárolós villamos járműhajtásokban
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