-h
— e Teljesen elektromos hajtas rendszer
=i
—4{"===—-  Szabadon pozicionalhaté a teljes mozgastartomanyban

E=p

—4*====—  Pontos és dinamikus pozicionalasi feladatokhoz

=p

—ea— A linearis motor hosszu élettartamot biztosit

-

— e IP67 védettség és “tisztaszoba” tanusitvany

Linearis motor technolégia ip




A LinMot ipari linearis motor

A LinMot linearis motorok direct elektromagneses
hajtasok. A linearis mozgas kézbensé
mechanikus attétel, menetes orsé, vagy
szijattétel nélkul Iétrehozhato.

A motor két f6 részbdl all: az allé és
mozgoreszbdél. A mozgorész neodymium
magneseket tartalmaz, melyeket egy
nagypontossagu rozsdamentes acél csébe
szerelnek. Az allérész tartalmazza a motor
tekercselését, a mozgorész csapagyazasat, a
pozicio érzékel6ket, a hémérséklet érzékelbket
és a mikroprocesszoros aramkért egy integralt
elektronikus névjeggyel.

—===— Flexibilis
—t===-— Megbizhato

—==— Dinamikus és pontos

Elektronikus névjegy és
pozicio érzékelbk

A . Mozgérész
Allérész tekercselés és neod?/mium
hémérséklet érzékeldk magnesekkel

A terhelés rogzitése

—&===— Pneumatikus henger kivaltasara alkalmas

—===— Szervomotor kivaltasara alkalmas

—===— Bitykostarcsa kivaltasra alkalmas
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.almazési példak

Sorolas / Rakasolas Feltoltés

e
-~
g

4

)

Palettazas Beallitas

Atiranyitas Bélyegzés és cimkézés

Szeletelés Valogatas
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A LinMot hajtasok alkalmazasi teriiletei

A LinMot linearis motorok és szervovezérl6k
durva, magas igény ipari kdrnyezetre lettek
fejlesztve. Kivételes miszaki tulajdonsagok,
a kis karbantartasi igény és a kilonésen

Az Uj MPC (Multi Position Cylinder) rendszer egy
termékcsalad, mely specialisan az egyszeri
pozicionalasi alkalmazasokra lett fejlesztve, mint
példaul a pneumatikus hengerek kivaltasa.

hosszu élettartam kiemeli kornyezetébdl.

Adagolas
Behelyezés
Utkoztetés
Osszecsukas
Tomités
Toltes
Sorolas / rakasolas
—&==—- Csomagol6 gépek Palettazas
—&==— Szereld és kezel6 rendszerek agzedes
Atiranyitas
—#= . Félvezetd, Elektronika, CD/DVD Szerelés
- Csatlakoztatas / 6sszedugas
—====— Laboratériumi automatizalas Sajtolas
—&=—— Nyomtatas, cimkézés Aoz 1as
Réazas
—F==— ., és még sok mas Keverés

El- / levalasztas
Lime application
Replil6 ollé
Szinkronizalt elhelyezés
Toltési szint mérés
Blister toltés
Paletta toltés
Uveg és palack téltés
Témités vezérlés
Nyomdajel beallitas
Tamponnyomas
Doctor blade controls
Cimke pozicionalas
Cimke felhelyezés
Kamera pozicionalas

Vilagitas pozicionalas
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Felhasznalasi példak

Szerelo
modulok

Handling
modulok

Cimkéz6 egységek

Csomagqolod gépek

Handling v . JL

modulok #4'

Logisztikai
rendszerek
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Linearis motorok

A LinMot linearis motorok kefe nélkili szinkron motorok, integralt pozicio
méréssel, tulterhelés védelemmel, és elektronikus névjeggyel.

A linearis mozgast kdzvetlenll az elektromagneses er6 hozza létre, a
mechanikus elemek kopasa nélkil.

Minden motor alkatrész egy szilard acél hazban van elhelyezve és ez
optimalis védelmet nyujt a sériilések és szennyezddések ellen (IP67).

A motorok két valtozatban késziinek, kézvetlen kabel kivezetéssel, vagy
forgathatd derékszogi csatlakozoval ellatva.

Motorok kabel kivezetéssel

Rovid motor

L

Motorok dugaszolhaté csatlakozéval

—t===— [Kozvetlen linearis hajtas

—===— |ntegralt pozicié mérés

—===— Pozicionalhaté a teljes mozgastartomanyban
—===— Magas dinamika, 400m/s2 maximalis gyorsulasig
—===— Hosszu élettartam: nincs hajtomii, vagy tomités

—t===— “Tisztaszoba” mindsités / IP67 védettségi osztaly

www.q-tech.hu www.LinMot.com 6



Linearis modulok

A LinMot linearis vezeték kompakt vezet6
egyseégek integralt golyds, vagy csuszé
csapagyakkal melyeket LinMot linearis
motorokkal egybeépitve hasznalnak.

A lineéris vezetbkre szerelik fel a mozgé
terhelést a kils6 eréhatasok
kikiiszobolésére, hogy az elfordulast
megakadalyozzak. Az egységek
nagypontossagu megvezetést biztositanak
a terhelés dinamikus és pontos
pozicionalashoz.

B01 - Hid vezet6k

HO1 - Linearis vezetok

—===— Nagy sebességet és gyorsulast enged meg

—===— A terhelés dinamikus és pontos pozicionalasa

—t===— Szerel6lap kdozponti szerel6 furatokkal

—===— Egyszerl szerelhetéség, kompakt forma

—===— Mechanikusan csereszabatos a pneumatikus H-vezetdkkel

—===— GOlyds, vagy csuszdécsapagyas valtozatok

www.q-tech.hu www.LinMot.com 7



Szervo vezérlok

Szervo vezérlo
E100 sorozat

Szervo vezérlo
E1000 sorozat

Szervo vezérlo
E1100 sorozat

Hfumiﬂ\

= '
) g
2 { & | Il
™ ¥
H ElIl
|® =] .—ﬂ-;
RS 232 DeviceNer>> CANopen  EthercAT~
RS 42 snomer>>  powenink  [ISERCOS

A vezérl6k széles valasztéka lehetbvé teszi a gyors implementalast a két
pozicids egyszeri alkalmazasoktol a complex, nagy pontossagu, tébb tengelyes
szinkronizalasi alkalmazasokig.

A csatlakoztatas egy felsébb szintl vezérlé rendszerhez analog,vagy digitalis
bemeneteken keresztil, vagy soros interfészen, terepi buszon, vagy ETHERNET
hal6zaton lehetséges.

A terepi busz interfészek és protokolok széles valasztéka biztositja az egyszeri
integralhatésagot egy master PLC-vel, ipari PC-vel, vagy egyéb vezérldvel.

Egy- és tobbtengelyes vezérl6k integralt teljesitmény fokozattal
Pontos pozici6 , sebesség, gyorsulas és er6 vezérlés

Tarolt mozgasprofilok, vagy mozgasi szekvenciak végrehajtasa
Elektronikus biitykostarcsa szinkronizaciohoz

Digitalis trigger bemenetek és analég cél érték bemenetek

Soros kommunikacio, terepi buszok, ipari ETHERNET
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LinMot?®

Szoftver

2 LinMot Designer 1.4.

EBX

M 74 r f DEHE S/ L HiEe> 0
otor méretezo szoftver ET e e e e e
2 Moto Sshon Segment Stat Time Durstion|_ Stat Pasiion Stoke | Wamings a
MoTape EOLZB0N00 [l 7 ce Oms 500ms A0 mm 10mm
A LinMot Designer a felhasznalénak Sl Toe psuizsen || XN 00 om0 s i a
Slider Type PLO1-124130/80 LZIPTT )
H A 1A A H H H Ari Slider Mounting Regular
egy kivalo szerszamot biztosit a linearis oo .| | S
mozgasok tervezéséhez. 2 P
Az alkalmazas analizalhato ? ° ey
masodpercek alatt és optimalizalhato Sitton omifl
s gas . 3 ol N Motor Mass 89g
kulonbo6z6 kritériumok szerint. Horegise ]
Az integralt adatbazisbdl kivalasztja a Voo it ontw
ine) 002
megfelel6 hajtds komponenseket Spegaeores
mindenféle kézi szamitasok nélkdl. © Supmhegoner ,
C‘;:I'"';:‘""“‘“‘" Acceleration [mis2]
Stioke oK 0.2
Acceleration Reserve oK 0 \_{
Motor Force [N]
o _ [ s l
(A% = LinMot Designer 1
o | JDEES 8B #E B E+> 0
Global Values Value | | Limits §/F | Limits P/T | Kinematics | Diagram Layout
L & Motor Setup r
Motor Type: P01-23480/10450
_— — . Slider 130 mm Stroke 20mm
oo Matas i I
Servo Controller EX00
Supply Valtage 48Y
Ambient Tempersture =C |
Cooling Methad Flange
El Load Setup ]
Load Mass. Og rt—
Motor Mass 839 #2mm 1omg
Mounting Angle: Odeg
Estemal Force N Stator 162 mm
Dry Friction aN
Wiscous Friction ONAms)
Segment Results
Global Results
Supply/Regener.
Power Dissipation
B Warnings |
Short Time Overload ok 62mm oy
Themal Load oK
Acceleration Reserve. oK
< 2

Konfiguralé Szoftver weadTye [ 3]]|| Pesionirn] S—

77.00 - - - - - - - - 7700

I

L |

A konfigurald szoftvernek két kiilénb6z6 Drive Type: | Unkict
véltozata van a felhasznaléi igényekhez S
illesztve. Tine s

oo fh bbb e

BEOD e g Pt R ¢ Ssiaat el el £5.00

Az egyszer(i valtozat (MPC Configurator) a th gteoalin] o (T N P P P L P w50
kezdbk szamara tesz lehetévé egyszeri 2 Ed ' ' ' ' ' ' ' '
pont-pont kézétti mozgasok gyors 2 . e poef . o R N ponee 5300
megvalésitasat. 2 2016 a0 sosevnsd e ond e (EERT PET LT 2
A standard valtozattal (LinMot Talk) a : . I B
gyakorlott felhasznalék complex hajtasi B 0% L ) . 41.00

feladatok konfiguralasat végezhetik el 0 i

egyszer(en. il 2108

38.00 38.00

2 2.3

13 28 2800 - i
4 ]

15 2 2300 2200
6 2352 : : : : . : ; ;

= 2420 17 i : : : i : : : 1w
18 212 000 5556 11141 1BGE7 22222 2TPR 33333 30GH9 44444 EO0.O0
13 26,06 Time [ms]

0 0 ]

i [ F Fitview 2 Print

o Ok ‘ x Cance\‘

www.q-tech.hu www.LinMot.com 9



Motor attekintés LinMot®

[P0A-2880) sererzs

79 =
&, & -
] I
I XA
" =
P01-23x80-R P01-23x80 P01-23Sx80

P01-23x80-R20

ROA1E23x{d60FsoioZat;

P01-23x160-R P01-23x160
P01-23x160-R20

PO1-37 X120 sorozat

216
166.50

55.50

P01-37x120-C P01-37x120
P01-37x120-C20

P01-37x240 sorozat

336
286.50

|
1
|
M23

55.50

P01-37x240-C P01-37x240
P01-37x240-C20

P01-48x240 sorozat

289.50
240

246

P01-48x240-C
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Motor adatok

Max. Folyamatos eré Maximalis eré Mozgé-  Mozgé- Mozgo- A_I_Iérész Allérész[  Allérész
Motor tipus "o M X T e SR e e (e
[a] [mm] [mm]
§ ® S o 2 0 o G Q C:::EI-
s = S sS4 Sw R =
Fg¢ 2 o
P01-23x80 sorozat
P01-23x80/10x50 50 15 8 29 39 39 39 89 12 130 265 23 162
P01-23x80/30x90 90 16 9 33 44 44 44 118 170 (246) (23x40)  (105)
P01-23x80/50x110 110 16 9 33 44 44 44 135 190
P01-23x80/80x140 140 16 9 33 44 44 44 171 270
P01-23x80/150x210 210 16 9 33 44 44 44 220 290
P01-23x80/210x270 270 16 9 33 44 44 44 271 350
P01-23x80/280x340 340 16 9 33 44 44 44 330 420
P01-23x80/340x400 400 16 9 33 44 44 44 465 580
P01-23x80/440x500 500 16 9 33 44 44 44 465 580
P01-23x80/620x680 680 16 9 33 44 44 44 610 760
P01-23x80/710x770 770 16 9 33 44 44 44 690 850
P01-23x160/70x70 70 17 9 24 49 32 49 112 12 200 450 23 242
P01-23x160/40x100 100 23 12 32 65 43 65 137 230
P01-23x160/0x140 140 31 17 43 63 63 86 171 270
P01-23x160/70x210 210 31 17 43 63 63 86 220 290
P01-23x160/130x270 270 31 17 43 63 63 86 271 350
P01-23x160/200x340 340 31 17 43 63 63 86 330 420
P01-23x160/260x400 400 31 17 43 63 63 86 380 480
P01-23x160/360x500 500 31 17 43 63 63 86 465 580
P01-23x160/540x680 680 31 17 43 63 63 86 610 760
P01-23x160/630x770 770 31 17 43 63 63 86 685 850
P01-37x120/20x100 100 54 30 61 122 82 163 460 20 240 740 37 216
P01-37x120/80x160 160 54 30 61 122 82 163 600 300
P01-37x120/180x260 260 54 30 61 122 82 163 829 395
P01-37x120/280x360 360 54 30 61 122 82 163 1064 500
P01-37x120/380x460 460 54 30 61 122 82 163 1297 600
P01-37x120/480x560 560 54 30 61 122 82 163 1529 700
P01-37x120/580x660 660 54 30 61 122 82 163 1762 800
P01-37x120/680x760 760 54 30 61 122 82 163 1994 900
P01-37x120/780x860 860 54 30 61 122 82 163 2227 1000
P01-37x120/980x1060 1060 54 30 61 122 82 163 2692 1200
P01-37x120/1180x1260 1260 54 30 61 122 82 163 3157 1400
P01-37x120/1380x1460 1460 54 30 61 122 82 163 3622 1600
P01-37x240/100x100 100 58 31 7 119 95 180 496 20 305 1350 37 336
P01-37x240/40x160 160 83 44 102 169 136 257 635 635
P01-37x240/60x260 260 100 55 122 203 163 308 829 395
P01-37x240/160x360 360 100 55 122 203 163 308 1064 500
P01-37x240/260x460 460 100 55 122 203 163 308 1297 600
P01-37x240/360x560 560 100 55 122 203 163 308 1529 700
P01-37x240/460x660 660 100 55 122 203 163 308 1762 800
P01-37x240/560x760 760 100 55 122 203 163 308 1994 900
P01-37x240/660x860 860 100 55 122 203 163 308 2227 1000
P01-37x240/860x1060 1060 100 55 122 203 163 308 2692 1200
P01-37x240/1060x1260 1260 100 55 122 203 163 308 3157 1400
P01-37x240/1260x1460 1460 100 55 122 203 163 308 3622 1600
P01-48x240/30x180 180 257 145 117 234 156 585 1460 28 350 1900 48 290
P01-48x240/90x240 240 257 145 117 234 156 585 1740 410
P01-48x240/180x330 330 257 145 117 234 156 585 2160 500
P01-48x240/300x450 450 257 145 117 234 156 585 2720 620
P01-48x240/390x540 540 257 145 117 234 156 585 3140 710
P01-48x240/480x630 630 257 145 17 234 156 585 3560 800
P01-48x240/600x750 750 257 145 117 234 156 585 4120 920
P01-48x240/690x840 840 257 145 117 234 156 585 4540 1010
P01-48x240/900x1050 1050 257 145 117 234 156 585 5510 1220
P01-48x240/1080x1230 1230 257 145 77/ 234 156 585 6350 1400
P01-48x240/1290x1440 1440 257 145 117 234 156 585 7330 1610

Zarojelben a PS01-23Sx80 értékei
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